
Ultraschall-
Entfernungsmesser

Linienfolgesensor

Lichtsensor

2 mehrfarbige LED2 mehrfarbige LED

Buzzer

2 Räder

Bluetooth





Dauernd
im Eck fahren

Einmal 
zurückfahren 
bei Hindernis

Alarm geben 
beim Anheben 

(andauernd)



Erste Programme

• Diebstahlsicherung: 
wenn der mBot hochgehoben wird blinkt und piept er

• Ausweichbot: 
mBot fährt geradeaus bis er ein Hindernis erkennt. Vor 
einem Hindernis dreht er sich nach links weg.

• Linienfolgebot:
mBOT folgt einer schwarzen Linie auf Papier



mBot Bluetooth alleine ca. 80€

Vorschlagskombination rechts ca. 140€
Damit kann der Gripper beweglich vorn am 
mBot montiert werden

Onlineshops z.B.
- Reichelt.de
- robotshop.com/de

Informationen auf Makeblock.com

Du willst erst mal nur programmieren ohne 
Roboter?
scratch.mit.edu

http://makeblock.com/
https://scratch.mit.edu/


Noch Fragen?

Schick eine Mail an frag@andreas-huppert.de
Oder andreas-huppert.de/steam/frag

mailto:frag@andreas-huppert.de
https://andreas-huppert.de/steam/frag/

